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TIPO DE COMPONENTE:

( X) disciplina ( ) topicos especiais ( ) seminarios

EMENTA:

1. Modos de operacgdo dos principais conversores chaveados CC-CC, CC-CA, CA-CC e CA-
CA, monofasicos e trifasicos; 2. Representagao matematica dos modos de operagdo no
espaco de estados; 3. Obten¢ao do modelo matematico de grandes sinais pela aplicagao
da técnica de modelagem por valores médios ou pela técnica de modelagem da chave
PWM. Validagdo do modelo de grandes sinais em simulagdes computacionais
comparativas com o conversor chaveado; 4. Andlise em regime permanente do
conversor a partir do modelo de grandes sinais; 5. Obtencdao do modelo matematico de
pequenos sinais pela linearizagdo do modelo de grandes sinais em torno de um ponto
de operac¢do do conversor. Validacdo do modelo de pequenos sinais em simula¢des
computacionais comparativas com o conversor chaveado; 6. Obteng¢do da fung¢do de
transferéncia das correntes e tensbes de saida em fung¢do das tensdes e correntes de
entrada e das razbes de trabalho das chaves do conversor; 7. Introdugao ao controle de
conversores: controladores P, Pl, PID, P+R e histerese de tensdo, de corrente e de
poténcia; 8. Analise de estabilidade de sistemas de controle de conversores: critério de
Routh-Hurwitz, critério de Nyquist, margem de fase e margem de ganho; 9. Projeto de
controladores pelos métodos de lugar geométrico das raizes e resposta em frequéncia;
10. Discretizagao de controladores: método das diferengas por avango e atraso e
método trapezoidal; 11. Aspectos praticos de sistemas de controle de conversores:
transformagdes aff e dqg, desacoplamento de eixos, controle antecipatdrio,
amortecimento ativo, atraso PWM, atraso microcontrolador, saturagdo, anti-windup.
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