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COMPONENTE:
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EMENTA: Introducao os Sistemas Microcontrolados;

Organizacdo de Computadores;

Arquitetura de Microcontroladores;

Periféricos de Entrada e Saida;

Conversao e Quantizacao;

Protocolos de Comunicacao Serial;

Uso de Interrupcdes como motor de Execucao;

Sistemas Operacionais de Tempo Real (RTOS) e Projeto de Software Ba-
seado em Tarefas;

9. Controle de Recursos Compartilhados e Problemas de Contencao;
10. Sincronizacao e Comunicacao entre Tarefas.

11. Gerenciamento e uso de Meméria em RTOS;

12. Sistemas Multiprocessados;

13. Sistemas Distribuidos.
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