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Revisdo de Mecanica Newtoniana, OscilagGes, Calculo Variacional, Mecanica Lagrangeana, Movimento em campo de
forca central, Movimento em referencial ndo-inercial, Dindmica de corpos rigidos
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Revisdo de Mecénica Newtoniana — Leis de Newton, leis de conservacdo (momento linear, angular e energia
mecanica), forcas resistivas (atrito, arraste, etc.).

Oscilagdes — Oscilador harmdnico simples (1D e 2D), espaco de fase, oscila¢es forcadas, oscilacbes amortecidas e
fenbmenos de ressonancia.

Caélculo Variacional — Introducdo a problemas variacionais, conceito de funcional, equacdo de Euler, primeiras
integrais de Euler e aplicacdes (braquistocrona, catendria, calculo de geodésicas, etc.).

Mecénica Lagrangeana — Principio de Hamilton, equacdo de Euler-Lagrange, coordenadas generalizadas, teorema
do virial, forgas de vinculo (restri¢des holondmicas e ndo-holondmicas), e multiplicadores de Lagrange.
Movimento em campo de forca central — O problema de dois corpos e sua reducgdo ao problema de um corpo,
massa reduzida, Lagrangeano do sistema, potencial efetivo, classificagdo qualitativa de oOrbitas, equacédo
diferencial das orbitas, o problema de Kepler (se¢fes conicas), teorema de Bertrand e o vetor de Laplace-Runge-
Lenz, nogOes basicas de teoria de espalhamento (pardmetro de impacto, se¢des de choque, etc.) e espalhamento
por forga central (espalhamento de Rutherford).

Movimento em referencial ndo-inercial — Referencias ndo-inerciais e leis de Newton, forcas ficticias e referenciais
girantes (forcas centrifuga e de Coriolis).

Dinadmica de corpos rigidos — energia cinética de um corpo rigido, tensor de inércia, momento angular, eixos
principais de inércia e generalizacdo do teorema dos eixos paralelos, equagdes de Euler, angulos de Euler e
aplicacgBes (pido simétrico).
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